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MOTOR TDRIVE, RAPIDO Y SILENCIOSO

La estacidn total robdfica R180 cuenta con una velocidad de rotacién de 180°/seg. lo que Ia
convierte en una de las mds rdpicdos de su categaornia de productos. No s8lo es rdpido, sino gue
también es impresionantemente silencioso. con niveles de ruido entre los mdas bajos de su clase,
Ademads, ka tecnologia Tdrive, con un motor de muy alta velocidod, pemite la persecucion o
alta velocidad, Incluse con un prisma instolado en vehiculos en movimiento. Mo ulilizor
tecnoloaia de engranajes gorantiza un movimento sin fdeclidn, mayor durabBdad v menos

manfenimienio.

ALTA PRECISION Y RESULTADOS PROFESIONALES
Este inshumenlo es de primera linsa. 3u ingeniena de detalle permite
un rendimiento excepclonal, logrando una preckién de | mm + | ppm
con prisma, a yna velocidod de meadicidn significativamenta menor a
un segundo

/ LARGA DISTANCIA SIN REFLECTORES
11:::{_ R180 gorantiza mediciones de alta precision y largo alcance: hasta
1000 m en modo sin reflector y hasta 4000 m ulilizandos un solo

\'3‘:':""" prisma, can precision milimétrica.

NANOLLS &

CAMARA INTEGRADA

f‘ El R180 se mejora aln mds con lo adicidn de una camara
‘ ‘ 1 incorporada, que se puede ulilizor gracikas a lo presencio de dos
",/ pantallas de & pulgados. Esta camara le permife ver los puntos gque

N el operador ha medido an las panialias grandes o ufilizar la imagen
para ayudar con lg calimocion,

ANDROID Y CUBE-A A BORDO
El 180 esta equipads con un sistemao operative Android v
fiene Cube-a instolodo o bordo. Las pandalias tactiles de 6
pulgodas fe permiten tener un confrel tolal de la estacidn.



S cube-a

El R180 esta equipado con el sistema operativo Andraid y viene preinstalado con el potente
programa Cube-a. Este software infegrado pemmite a los operadores integrar faciimente
dalos de GNSS y estudios realizados con la estacidn tolal. La comunicacion v el intercambio
de datos entre la estacion v el controlador (GM3S) se simplifico con una conexidn Bluetooth,
Esto significa gue, con la estacidn total, los levantamientos realizados con GNSS, se pueden
cargar a fraves de un confrolador externo via Bluetooth. Estos levantamientos luego se
pueden completar dentre de la estacion total, Con Cube-a. los usuarios puaden navegar
por 2l programa de manera facil y eficiente. accediendo a todas las funciones cldsicas de
una astacion fotal mientras disfrutan de los beneficios adicionales del sistema operalivo
Android. Esta infegracion permite flujos de frabajo fluidos v optimizados, lo que ahorra
fiempo y esfuerzo y, al mismo liempo, logra el mas allo nivel de precision.

Fast36®

SURVEYING SOLUTIONS

La estacion fotal robdtlica de diima generacion cuenta
con ung tecnologio de bilsqueda de prisma de 3407 de
vanguardia que pemite a los usuanos localizar su objefivo
ce forma rapicda v precisa desde cualguier angulo. Esta
capocidad avanzada pemite completar encuestas con
mayor velocidad vy precision, mientras disfnta de o
comodidod de un sisterma totalmente autormatizado.

®OneP=le

La innovadaora estacion total robdtica estd dsefiada con
tecnologia de centrado autormndtico de phsmas gque
efiming los conjeturas al reglizar frabajos topograficos. Con
este avanzado sisterna, los usuarios pueden cenfrar su
prsma faci v rapidamente con el minirmo esfuerzo. Gracias
a la funcidn de centrado aulomdlico de la estacion total,
los procesos topograficos se pueden agiizar v hacer mas
eficientes.

La solucién OnePole es un sistema fopografico que combina la alta precikion de las mediciones de prismas con la
copacidad de medir puntos gue no son visibles desde la estacion total (15) vlilizando tecnologio GNSS. Mientras gue un
15 reguiere puntos de referencia que: deben ser visibles desde la estacién, un receptor RTK GNSS puede determinar
répidamente su posicion con una precisiaon de centimefras uliizando datos de satélites. La solucidn CnePole permite el
wso simultdneo de T5 v GHNS3. ¥ puedse cambiar facimente entre los dos con solo tocar un bolon. Ademds. &l sisfermna
reduce los tiempes de blsqueda de prismas medionte la onentacion autematica a la posicion GNSS actual

SWILSAS ONIAFAANS XINOLS



R180 CARACTERISTICAS TECNICAS

MEDICION DE ANGULO PLOMO LASER
Precisian 1 051" Tipo de laser laser semiconductor de 635 nm
Sisterna de lectura Absoluto de cuatro cuadrantes _Exactitud 1mm,/1,5m
Resolucién de pantalla 01" _Lugar +1.8 mm/1.5 m
. GRADOS 3607 /GON 400/MIL
Poiches: cecoml 6.400 NIVEL SENSIBILIDAD DEL VIAL
Mivel circular B'Y/2mm
TELESCOPFIO
Ampliacion/Campo de visidn A /£ 1°30° CONDICIOMES AMBIENTALES
Longitud del tuba 1464.5 milimetros Temperatura de funcionamients  -20° C + 50°C (-4°F a 122°F)
Distancia minima de enfoque 1.5 metros Temperatura de
_Apertura objetiva @45mm almaz:niniento -20% €+ 0PC (-4°F a 140°F)
Punters kser Luz roja, coaxial Resistente al agua/al polvo IP&5
Humedad 95% sin condensacién

SENSOR DE INCLINACION

Sensor liquido-eléctrico de doble

Tipo eje
Rango de B
compensacion/precisién * 3041

RANGO DE MEDICION DE DISTANCIA?

Modo prisma estandar

H000 m*

Sin reflector®

1000 m*

PRECISION DE LA MEDICION DE DISTAMCIAS®

Modo prisma estdndar 1 mm + 1 ppm

Sin reflector 2 mm + 2 ppm

TIEMPO DE MEDICION

Modo de prisma estandar

(seguimiento/dnico) <0.3 /0,7 segundos

Sin reflector Normalmente 0.8 s (=500 m, =5

s)

MEDIDA DE DISTANCIA

Unidad de distancia

m/pies estadounidenses/pies INT

_ESPECIFICACION FISICA

Dimensiones 430 x 255 x 235 mm

Peso incluyendo bateria y base .

nivelante 9,3 kilos

FUERZA

::ta,!efcapacldad.-’ﬂpu de 14,4V / 6400 mAh / Li-ion
eria

Wimero de baterias 2

Tiempo de funcionamiento & horas {una bateria interna)”

Cargador de bateria 100/240 ¥, tiempo de carga 4h

OTRAS ESPECIFICACIONES
UPC MSMEFS53
Pantalla tictil LCD en color de &7

il y dos lados, 720 x 1280 pixeles
S0 Androide
Memoria RAM: 3 GB, ROM: 32GE
Interfaz RS-232/Micro USB/

bluetooth de largo alcance
Transferencia de datos ﬂ?ﬂ:ﬁiﬁfﬂﬁh'
Camara W
Luz guia W
Sensor Temperatura/Presidn

PROGRAMAS DE APLICACION DE CAMPO A BORDO
Cubo-a TS-GPS

0.0001 mA0,001 m
Resolucidn de pantalla 0,001 pies/0,01 pies
MOTORIZACION
Tecnologia Tdrive
M, velocidad de rotacidn 180°/ segundos
APC- Alcance de punteria
abjetivo 1,5 - 1000 m
APC- Tiempo de medicidn < 10 segundos
Fast3460°- Ranga de punteria 1,5 - 600 metros

abjetivo

Angulo ripido de 340°

Alto: 360° - V; 20°

Precision de punteria

£ 1 mm a 100 m*

1 Desviacitn estandar basada en 150 17123-3
2 Buen estado: sin neblina, visibdidad de unos 40 km, sin reflejos de calor, brisa

3l ]
4 Clase 3R

5 En condicionss dptimas sobre buena superficie
& Degvisciones estindar basadas en 150 17123-4
7 La duracidn de la bateria tambidn depende del brillo de la pantalla

SURVEYING SOLUTIONS

STONEX®

9 Calle Bolivar, 472, Oficina 204 - Lima. Miraflores
(. Tel: 013448044
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